
車速・移動距離計アプリケーション

走行距離・速度

距離 ピッチパルス出力

路面調査用 センサー

内壁検査用 カメラ

距離 ピッチパルス出力

路面及びトンネルの位置検出

各種検測車両の距離計測（位置特定）

①道路内部の空洞位置特定

②トンネル内亀裂の位置特定

③移動しながら周りを撮影する

車体後部

走行距離・速度を計測

１０ｃｍ毎にピッチパル

スを発振

１０ｃｍ毎にカメラジャッ

ターを操作

ズレなく１０ｃｍ毎カメラを作動させることになり正確な測

定が可能になる。

上記4回目の撮影時に亀裂を発見。

結果として起点より40ｃｍポイントと判明する。
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上記システム カメラ 簡略図

車体後部

走行距離・速度を計測

１０ｃｍ毎にピッチパル

スを発振

１０ｃｍ毎にカメラジャッ

ターを操作

ズレなく１０ｃｍレーダーを作動させることになり正確な測

定が可能になる。

ミリ波レーダーで道路地中の空間を検査。

結果として起点より40ｃｍポイントと判明する。

上記システム ﾚｰﾀﾞｰ 簡略図

１
２

３
４


